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Fur die aktive Ufoforschung haben wir ein Geréat entwickelt, welches die UFO-Feldforschung
einen grof3en Schritt weiter bringt. Der UFO-Multisensor ist im Aufbau und der Handhabung
sehr einfach gestaltet. Auch technisch nicht so erfahrene Ufoforscher haben nach kurzer
Einarbeitungszeit keinerlei Verstandnisprobleme und kommen mit der Bedienung sehr leicht

Zurecht.

Das primére Einsatzgebiet ist die aktive Uberwachung von UFO-Hot Spots.
Sehr gut geeignet ist der UFO-Multisensor auch zur temporaren Feldforschung,
an einem Laptop als mobile Station.

Der UFO-Multisensor 1.0 kann 8 Sensoren tiberwachen und die Daten an einen PC senden.
Im UFO-Multisensor 1.0 sind drel Stiick Fluxgate Magnetsensoren fir die Raumrichtungen
X, Y, Z fest eingebaut. Weiter ist eine dreifach Gravitationsiiberwachung fur die
Rauchrichtungen X, Y, Z fest eingebaut. Uber den Kabelanschluss kdnnen noch zwei
beliebige zusétzliche Sensoren angeschl ossen werden.

Zusétzlich zum Anschluss an einen PC wird noch eine Alarmmeldung Uber zwei
Relaiskontakte potentialfrel  herausgeschalten. An diese kdnnen eine externe Alarmhube
und ein Videorecorder oder andere Geréte angeschaltet werden.

Generell ist das Gerét auch ohne PC und Software voll funktionsfahig, mit der
Einschrankung, das die Messdaten verloren gehen.

Technische Daten:

Abmessungen:

Spannung:

Stromaufnahme:
Anschlisse:
Bedienfunktion:
Anzeige:

Alarm:
Alarmkontakte:

M agnetfeldsensor :

Gravitationssensor:

Externe Sensoren:

Datenschnittstelle;

200mm x 120mm x 60mm Plastikgehause Farbe grau

10V bis 18V Gleichspannung/ DC
Extern Uber Netztell, Batterie oder USB-5V/12V Konverter

in Ruhe 50mA , bei Alarm 80mA
2x Kabel mit je 8 Adern (Ethernetkabel)
4 Schalter und 3 Empfindlichkeitsregler
4 Anzeige LEDs
Summer und 2x Relaiskontakt
Belastbar mit max: 24V und 100mA
3 Stiick Fluxgate-Magnetsensoren 50uT /V
1 Stiick 3-Achsen Beschleunigungssensor 2,7G /V
maoglich 2 Stiick am Analogeingang 7 und 8 mit 0-5V

RS 232, 9600 Baud, 8 Bit, 1 Stoppbit, keine Paritét



Digital-Service GmbH UFO-Multisensor Seite 3

Bedien- und Anzeigeelemente.

1

2-

Kippschalter, Ein/ Aus.
Funktion: Das Gerét einschalten und ausschalten

Kipptaster, Summer aus/ Funktionstest / Dauerbetrieb und Speedsteuerung
Funktion: Den aktivierten Alarmsummer abschalten.
Funktionstest zur Einstellung der Ansprechempfindlichkeit.
Dauerbetrieb fur die aktive Orts- oder Geldndeliberwachung.

Kippschalter, Anzeige aus

Funktion: Das Gerét hat kein Summersignal und keine LED-Anzeige.
Bei Alarmist lediglich ein leises "Tak, Tak" zur vernehmen.
Die Datentibertragung an den PC und die Relaisausgange sind
durch diese Funktion nicht beeintrachtigt.

Kippschalter, LED ein

Funktion: Allevier Anzeige-LEDs sind dauernd eingeschalten, unabhangig von einer
moglichen Alarmmeldung. Die Dateniibertragung an den PC und die
Relaisausgange / Summer sind durch diese Funktion nicht beeintréchtigt.

Drehregler , Extern
Funktion: Die Ansprechempfindlichkeit der zusétzlichen externen Sensoren einstellen.

Drehregler , Magnetfeld
Funktion: Die Ansprechempfindlichkeit der Magnetsensoren einstellen.

Drehregler , Gravitation
Funktion: Die Ansprechempfindlichkeit der Gravitationssensoren einstellen.

LED- Betrieb
Funktion: Dauerlicht wenn das Gerét arbeitet, Blinklicht wahrend des Funktionstest

LED- Extern/ Speed 001

Funktion: Dauerlicht fur die Zeit der Alarmabgabe. Aufleuchten wahrend des
Funktionstest, wenn die eingestellte Alarmschwelle Uberschritte wird.

Im Dauerbetrieb Blinkrhythmus entsprechend der Datenabgabe (Geschwindigkeit).

10- LED- Magnetfeld/ Speed 002

Funktion: Dauerlicht fir die Zeit der Alarmabgabe. Aufleuchten wahrend des
Funktionstest, wenn die eingestellte Alarmschwelle Uberschritte wird.

Im Dauerbetrieb Blinkrhythmus entsprechend der Datenabgabe (Geschwindigkeit).

11- LED- Gravitation/ Speed 003

Funktion: Dauerlicht fur die Zeit der Alarmabgabe. Aufleuchten wahrend des
Funktionstest, wenn die eingestellte Alarmschwelle Uberschritte wird.
Im Dauerbetrieb Blinkrhythmus entsprechend der Datenabgabe (Geschwindigkeit).
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Funktionsbeschreibung

Der UFO-Multisensor 1.0 gibt seine Messdaten Uber eine RS 232 - Schnittstelle an einen PC,
welcher diese Daten dann mit dem Programm " Sensoranzeige” visualisiert und archiviert.
Zusatzlich wird Uber die Relaiskontakte die Moglichkeit geschaffen eine Videoaufzeichnung
zu starten. Diese Kontakte sind nicht dafir ausgelegt, dass die Stromversorgung des
Videosystems dartiber geschaltet wird. Diese Kontakte schalten potentialfrei einen
Videorecorder an, Uber die dafir am Videorecorder vorgesehene Klemmen.

Diesist von Videorecorder zu Videorecorder unterschiedlich.

Der Grund fur so schwache Relaiskontakte im UFO-Multisensor 1.0 ist die geringe
Magnetfeldstérke von Reed-Relais. Damit wird eine mdgliche Beeinflussung der

M agnetfeldmessung verhindert.

Die Stromversorgung des Geréates kann auf verschiedene Art erfolgen.
1- Stecker-Netzteil 12V/ 100mA
2- Externe Batterie 12V
3- USB-Anschluss des PCs oder Laptop, Strombedarf max. 200mA bei 5V.

Das Gerét hat drei verschieden Arbeitsbereiche.
**Den Funktionstest um die Empfindlichkeit der Alarmschwellen einzustellen.
Dasist immer vorab notwendig, da die Stérfelder von Ort zu Ort unterschiedlich stark sind.

**Den Alarmmodus, der bei Alarmschwellentiberschreitung Daten sichert und externe Geréte
wie beispielsweise einen Videorecorder anschaltet.

**Den Dauerbetrieb, der fir die Gelande- oder Objektvermessung gedacht ist.
Hierbei erfolgt nur die Datenaufzeichnung.

Erste Schritte bei stationdrem Betrieb im Alarmmodus:

1- Das Gerét an der gewiinschten Stelle plazieren.

2- Stromversorgung und PC anschlief3en

3- Gerét Einschalten und gleichzeitig den Kipptaster "Funktionstest” gedrickt halten.

4- Wenn die griine LED-Betrieb blinkt, dann den Kipptaster los lassen.
Wenn der Summer ertont sind Sie bereits im Dauerbetrieb.
Dann nochmals mit Punkt 3 beginnen.

5- Mit den Drehreglern die Empfindlichkeit nach Bedarf einstellen.

6- Nach einer Minute schaltet sich das Gerét automatisch ein.

7- Wenn die Minute fir die Empfindlichkeitseinstellung zu kurz ist,
dann das Gerét ausschalten und wieder bei Punkt 3 beginnen.

Das Geréat arbeitet:

Die grine LED-Betrieb leuchtet, wenn die Funktion "Anzeige aus" nicht geschalten ist.
Eswird jede Minute ein Datenpaket mit den 8 Messwerten (8 BIT pro Messkanal) as
Routinemeldung an den PC gesendet. Dies bleibt so bis zum Aufretten eines Alarms.
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Eskommt zu einem Alarm:

Der Alarmsummer im Gerét wird eingeschalten. Dieser kann mit dem Kipptaster " Summer
aus" abgeschaltet werden. Wenn dies nicht geschieht, schaltet sich der Summer nach dem
Ablauf des Alarms automatisch aus. Die Meldegruppe welche den Alarm ausgel 6st hat, wird
durch die LED angezeigt, LED-Extern, LED Magnetfeld oder LED Gravitation.

Diese LED bleibt leuchten bis zu Ablauf des Alarms und erlischt dann automatisch.
Zusatzlich wird Relaiskontakt 1 fur die Dauer des Alarms geschaltet. Der Relaiskontakt 2
wechselt fir die Dauer des Alarms alle 5 Sekunden seine Schaltstellung.

Manche Videorecorder erwarten kurze Einschaltimpulse. Die endgtiltige Verwendung der
Relaiskontakte entscheidet immer der Anwender.

An den PC werden zuerst 250 Datenpaket mit den 8 Messwerten in schneller Folge
geschickt. Etwa 20 Datenpakete pro Sekunde. Damit ist sicher gestellt dass auch kurze
Messwertanderungen erkennbar sind. Danach erfolgen weiter 200 Messwerte im

0,5 Sekunden Abstand. Danach schaltet sich der Alarm automatisch ab.

Es erfolgt nun bis zum néchsten Alarm eine minttliche Routinemeldung .

Dauer betrieb:

Im Unterschied zum Alarmbetrieb ist der Dauerbetrieb dazu gedacht kontinuierlich Daten an
den PC zu senden. In dieser Funktionsart wird kein Summer oder Relais angeschaltet,

noch wird eine Alarmschwelle angezeigt oder ausgewertet.

Der Dauerbetrieb wird bei spiel sweise benétigt wenn Gelénde oder Orte auf Anomalien
untersucht werden. Dabel ist eine Alarmschwelle oder ein Summer nur hinderlich.

Es kommt einzig auf die Messwerte an. Je nach Anwendung kann die Datenabgabe
stufenweise in drei Geschwindigkeiten erfolgen. Die Geschwindigkeit der Datenabgabe
bestimmt der Anwender.

Ablauf und Einstellungen Dauer betrieb:

Die Funktion Dauerbetrieb wird erreicht , wenn beim Einschalten des Gerétes der Kipptaster
"Summer aus' solange gehalten wird (Uber die Funktion Test hinaus), bis der Summer
Dauersignal gibt. Nun den Kipptaster loslassen. Die LED Extern/Speed001 blinkt in der
Geschwindigkeit der Datenabgabe. Wird eine andere Geschwindigkeit gewunscht, dann wird
mit dem Kipptaster die néchst hohere Geschwindigkeit geschalten. Ist Speed003 erreicht,
kann wieder in Speed001 geschaltet werden.

Esist auch mdglich aus dem Funktionstest in den Dauerbetrieb zu kommen, hierzu nur den
Kipptaster "Summer aus" kurz betétigen.

Unter bestimmten Umsténden kann das helle blinken der LEDs storen.

Mit dem Kippschalter "Anzeige Aus', wird die Lichtstarke der LEDs deutlich verringert.
Wird der Kippschalter wieder zuriick geschalten, dann erfolgt Anzeige wieder in voller
Lichtstarke.
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Ethernet - Buchsen

Der UFO-Multisensor 1.0 hat zwel Ethernet - Buchsen , welche die Verbindung zur
Aulenwelt sind. Die Belegung der Buchsen ersehen Siein dem Schaubild.

Bitte beachten Sie, dass diese Verbindung keiner Norm entspricht, wie sie tiblicher
Weise bei der Belegung von Ethernet - Buchsen verwendet wird.

Diese Buchsen eignen sich auch in keiner Weise eine Verbindung Uber einen

Switch oder Router zu einem Computer netzwer k herzustellen.

Es kann zur Zerstérung oder Beschéadigung an den Gerédten kommen.

Warum Ethernet - Buchsen??
Kabel in beliebiger L&nge kénnen bei Bedarf weltweit vom Anwender fir wenig Geld
zugekauft und verwendet wer den.

Biihiid Buchse 2
I TxD RS 232

Hupe ! Kontakt P13-Dauer ot '
L Am— im ;.-\1)?— Einagng 0-5V
Video- ﬁl—-"‘ — ‘6m ADS- Einagng 0-5V
kontakt Pl4-Impuls f
recorder gg " '8 ;m |
5 B—i N (5w ifrei
Strom- 3,| . Eingang +12V 30 ifrei
VErSOTgung Eingang 0V | OV fiir RS 232,
7= { 17— 1
. RxD RS 232
P11 frel 1

Bitte unbedingt beachten:
Die Eingdnge AD7 und AD8 sind nur durch einen Fachmann zu benutzen. Diese Eingénge
gehen direkt auf den Controller und durfen keiner Spannung Uber +5V ausgesetzt werden..

Die Relaiskontakte sind nur mit max. 100mA bei 24V belastbar.

Der Relaiskontakt P13 ist immer fir die Dauer eines Alarms geschlossen.

Der Relaiskontakt P14 wechselt fur die Dauer eines Alarms alle 5 Sekunden von offen nach
geschlossen. Wenn kein Alarm ansteht sind alle Kontakte getffnet.
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Ethernetkabelbelegung Buchse 1

Pin Aderfarbe belegt mit

5 weis +12V

4 blau Kontakt P13-Dauer
3 Weis +12V

6 grun Kontakt P14-Impuls
7 wels oV

8 braun Kontakt P14-Impuls
1 wels frel

2 orange Kontakt P13-Dauer

Ethernetkabelbelegung Buchse 2

Pin Aderfarbe belegt mit

5 wels frei

4 blau AD7 Mef3eingang
3 wels frei

6 grin AD8 Mef3eingang
7 wels ov

8 braun ov

1 wels RxD (RS232)

2 orange TXD (RS232)
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Die serielle Schnittstelle (RS 232,V 24) zum Computer

Der UFO-Multisensor 1.0 gibt seine Daten Uber eine Standart V24 Schnittstelle an den
Computer weiter. Wenn Ihr Computer keine V24 Schnittstelle mehr hat,
dann schalten Sie einen beliebigen RS 232/ USB Konverter  dazwischen.

Wenn Sieunser Programm " Ufosensor" benutzen, werden alle Daten
angezeigt und automatisch gespeichert. Dann ist diefolgende
Datenerklarung fur Sie Gberflissig.

Sie kdnnen jedoch auch ein eigenes Anzeige Programm verwenden oder programmieren.
Dann benttigen Sie die folgende Information zu den Datenpaketen.

Die Daten werden wie folgt an den Computer Ubertragen.

Die Datentibertragung erfolgt mit 9600 Baud, 8 Bit, 1 Stoppbit, keine Paritét.

DieKandle 1 bis 8 geben die 8-BIT Aufldsung der AD-Wandler mit den Werten 0-255
wieder. Es werden keine fihrenden Nullen erzeugt. Die einzelnen Messwerte sind mit einem
Komma getrennt. Nach den Messwerten wird noch die Funktion im Klartext Ubertragen.
Der Klartextbertragung folgt noch ein Informationsflag. Dieses wird im Computer in eine
TXT.Datei geschrieben. Diese Datel enthélt entwerden L oder H , entsprechend der
folgenden Meldungsbeispiele. Sinn des Flagsist es, den Alarmstatus an ein beliebiges
Programm in Echtzeit zu Ubergeben. M 6glich wéhre es damit, eine Videoaufnahme im PC
Uber eine angeschlossene USB-Videokamera zu starten und wieder zu stoppen.

Beispiele der verschiedenen Meldungen.

111,222,333,444,555,666,777,888, Funktion, L Alle 0,5 Sekunden bel Funktionstest
111,222,333,444,555,666,777,888, Standart, L~ 1x pro Minute
111,222,333,444,555,666,777,888, Alarm-EX, H 250 in 12 Sekunden., Ausl6ser Ext. Sensor
111,222,333,444,555,666,777,888, Alarm-MF, H 250 in 12 Sekunden., Ausl6ser Magnetfeld
111,222,333,444,555,666,777,888, Alarm-GV, H 250 in 12 Sekunden., Ausl6ser Gravitation
111,222,333,444,555,666,777,888, Nachlauf, H 200 in 2 Minuten
111,222,333,444,555,666,777,888, Speed001, H  Dauerbetrieb Datengeschwindigkeit 001
111,222,333,444,555,666,777,888, Speed002, H  Dauerbetrieb Datengeschwindigkeit 002
111,222,333,444,555,666, 777,888, Speed003,H Dauerbetrieb Datengeschwindigkeit 003
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Technik intern UFO-Multisensor

Mit dem Schiebeschalter kann zwischen Programmierung des
Contollers und dem Betrieb gewiihlt werden.
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Der Ufomultisensor besteht aus zwel Tellen, der Hardware wie beschrieben und der Software.

Die Software "Ufosensor" wurde ausschliefdlich fir die von uns entwickelte Hardware
programmiert. Das Programm ist unter WINDOWS XP und WINDOWS 7 lauffahig.

Auf der CD sind unter lismich.txt die aktuellen Informationen und die Programmdateien fiir
die Installation . Sie kénnen auf Threm PC einen beliebigen Ordner anlegen in den Sie den
Inhalt der CD kopieren. In unserem Beispiel ist der Name Ufomultisensor.

i -t s

Ewtd | Qeorbclicy  grodt Povofen Egirad [
o e ) : |
um.x - ,J P ke e | ]
Datei- und Drodseraslgabe = | Datan ] ST
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Nun 6ffnen Sie mit Doppelklick das Installationsprogramm.

Vor der endgultigen Installation werden Sie gefragt in welchem Ordner das Programm

Al
‘willkommen ben Sefup-Assistenten von
ufesensor N

Dl | reckailr w5 heh dea 2 | et all e 0 ey’ G kdiailchan 5 okl ke
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AH:u-cl-\.l =

=lalx]
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ausgefuhrt werden soll. Das kann der Ordner "Eigene Dateilen” sein oder ein Ordner Ihrer
Wahl, den Sie fir die Ufoforschung angelegt haben.

i ufosensor

Installationsordner wahlen

Der Installer wird ufozenzor in folgendem Ordner installieren.

Urniin diesem Ordner zu installieren, klicken Sie auf "weiter”. Um in einem anderen vorhandenen

Ordrer zu installieren, geben Sie diezen ein oder klicken Sie auf "'Durchsuchen'.

Ordner;

C:4%Ein Ordner den Sie zelbst angelegt haben oder vorhanden iz

Drchsuchen... |

Speicherplatzbedarf... |

Inzstalliersn Sie ufosensar nur fiir den aktuellen Benutzer oder fur alle Benutzer dieses Computers.

' plle Benutzer
" aktueller Benutzer

Abbrechen

< Zuriick | wheiter » I
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Funktionen der Icons .

untitled.cs¥ - Digitalservice Sensoranzeige

Datei Bearbeiten Ansicht  Hilfe

IDelgBs&Blle|l= | -

:] Neue Daten einlesen  Datenaufnabhme vom Ufomultisensor starten.

& Einlesen beenden Datenaufnahme vom Ufomultisensor stoppen.

‘ 7 Improtieren Bestehenden Exeldatei als Grafik laden.
E Exortieren Aktuelle Daten als Exeldatei speichern.
- Drucken Aktuelle Exeldatei drucken.

% Screenshot Aktuelle Grafik drucken.

LU

IB Screenshot speichern  AKtuelle Grafik als PNG-Datei speichern.

‘ Einstellungen Programmeinstellungen hestimmen.

i [Detai] Information Grafikanzeige gross/klein schalten.

¥

= ‘ Legende Legende zuschalten oder abschalten.
Weiss Grafikhindergrund weiss.
B Schwarz Grafikhindergrund schwarz.

Nach Funktion Grafikhindergrund nach Funktionsangaben.
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Bevor Sie das Programm starten sollten Sie sich tber die Einstellungen vergewissern und
gegebenenfalls nach Threm Anspruch éndern. Dies gilt besonders dann, wenn Sie eigene
Sensoren an die Kande 7 und 8 anschliessen.

Uber die Funktion Einstellungen kommen Sie auf dieses Einstellungsmend.

Wir haben die Farben und Messeinheiten sowie die Umrechnungsvorgaben bereits fir die
Kandle 1 bis 6 eingestellt, entsprechend den eingebauten Sensoren.

Kanaldefinition | Funktionstabelle | allgemeine Einstellungen | Automatisches Speichern |
Hier konnen Sie die Mamen und Eigenschaften der Kanale definieren.
Bkt Farbe Mame Einheit Beschreibung
1|V Magnetfeld T SOpT Y
2V Magnetfeld ¥ T EOpTIY
3l Magnetfeld T BOpTIY
4 v Gravitation ¥ mi 2,76
5 v Gravitation ¥ mi 2,76
& v Grafitation 2 ma 2,76
7 ¥ E7 my
sv E& my
Abbrechen Anwenden Beenden

Mit einem Doppelklick auf die Farbe eines Kanals bekommen Sie zur Farbauswahl eine
Farbtabelle eingeblendet. Mit einem Doppelklick auf einen Namenseintrag konnen Sie einen
neuen Namen eintragen. Mit einem Doppelklick auf einen Eintrag in der Spalte Einhelt,
konnen Sie unter den bereits definierten Einheiten auswahlen. Mit einem Doppelklick auf
einen Eintrag in der Spalte Beschreibung kdnne Sie dies andern.
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Hier haben Sie die M6glichkeit eine Hindergrundfarbe fir die einzelnen Meldungsarten mit
einem Doppelklick auf eine Farbspalte zu éndern.

Die Spalten der Eingabe sollten Sie so belassen.

Die Spalten Ausgabe sollten Sie so belassen.

In die Spalten Beschreibung kénnen Sie Ihre ganz personlichen Kommentare hinterlegen.

Kanaldefinition Funkrionstabelle I Allgemeine Einstellungen I Automatisches Speichern I

Eingabe Farbe Ausgabe Beschreibung =]
Alarm-E% Externalarm Auslésung ist eine Externmeldung Kanal 7 oder &
Alarm-GY Gravitationsalarm | Ausldsung ist sine Gravitationmeldung ¥, oder 2
F\IarL- Magnetfeldalarm | Auslisung ist sine Magnetfeldmeldung %,¥ oder Z
Funktion Marmal 13 pra Minute werden die Daten Obertragen
Machlauf Machlauf Mach Alarm nochmals 200 Meldungen in 2 Minuten
Speedinl Datenaufrnahme Datenaufnahme chne Zeitbegrenzung
Speed00z | Datenaufnahme Datenaufnahme ohne Zeitbegrenzung
Speed003 Datenaufnahme Datenaufnahme ohne Zeitbegrenzung

LI

&bbrechen | Anwenden I Beenden |

Bei den algemeinen Einstellungen sollten Sie soweit notwendig die Com-Schnittstelle fir
lhren Computer bestimmen. Wenn Sie einen eigenen Sensor an Kanal 7 oder 8 anschliessen,
dann mussen Sie noch die Einheit und den Multiplikationsfaktor eintragen.

¥

panabefinidon | Burbfionstabaks  Alosmeins Enskebrgen | Autamatisches Spaichen |

Hardveare:

Schnktabelle: f':C""'l j Harchakin Eeiren X
Badate ["5““ ll Cikenfoemat BH1 j
Maxmale aufasung =] q

L=l [Einheten) Elnfesibarimrachnung

werthal 00 3_' Erhe Fatibai X
Horizorcal 500 3
T 0.6

Schiitiesits 10 EI: Enfieken i O
"

Markierungen al= JE. Schritte :J

it | poverter | _oeeien_|
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Die Einstellung fur das automatische Speichern sollten sinnvoller weise bis auf die Festlegung
des Verzeichnis und des Dateinamen so Ubernommen werden.

Sie haben jedoch die Mdglichkeit jede Einstellung nach Ihrem Anspruch zu andern.

In das Verzeichnis schreiben Sie den Pfad Ihres Ordners den Sie fir die Datensicherung
angelegt haben. Den Dateinamen kdnnen Sie ebenfalls frei wahlen, sinnvoll ist der
Projektname.

Nun wird immer wenn die Anzeigenseite mit 500 Messwerten voll ist der aktuelle
Seiteninhalt automatisch als Exeldatei und zusétzlich als PNG-Datei gespeichert.

lhrem Dateinamen folgt jeweils das Datum und die exakte Zeit der automatischen
Abspeicherung. Dadurch ist auch bei sehr vielen Dateien eine schnell Datei suche mdéglich.

2

k.analdefinition | Funkrionstabelle I Allgerneine Einstellungen Automatisches Speichern

—Speichern nach —Speichern als

" ausschalken

¥ PNG Eild
{* Messpurkten 500

£ Minuten |36DD 3:
v 5V Datei (Excel Impart)

—Speichern unker

Werzeichnis d Einstellungenigehteuchnichtsan! DeskioptBarot UFOVUFO-Multisensor Daten |
Dateiname Funktionstest
Mamenszusatze wyryy-M-dd j |hh-mm-ss LI Ihh-mm-ss j

Abbrechen Arwenden Beenden
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So sieht eine aktuelle Datenaufnahme aus, die im Farb-Funktions-M odus angezeugt wird.
Rot ist der vorab definierte Hindergrund fur Magnetfeldalarm. Lilaist der definierte
Hindergrund fir die Meldungen des Nachlaufs. Auch wéahrend des laufenden Betriebs konnen

Sie die Anzeigeart wechseln.
(e S alCl=

s bywhetan o e
Je B S5 -0 e -
|egrrds
w0 1020640 0410 {agmetfeld ¥ Is-ﬂ.g-..m'mv Irmmd;: I.:,,,,.._.,._r .
Wi | AVENT T
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1] il bl
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So sieht eine aktuelle Datenaufnahme aus, die mit weisem/schwarzem Hindergrund

angezeugt wird. Hierbei wird nicht Uber Farben der Datenubertragungsmodus angezeigt.
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Besonders hilfreich ist die Moglichkeit bestehende Exeldateien wieder zu importieren und so
fr eine genaue Anayse der Messwerte einzusetzen.

Hierzu haben Sie das Hilfsmittel des Lineals. Mit der Maus wird das Lineal im
Anzeigefenster verschoben. Sie kénne jedoch auch mit den Tasten Ctrl und den Pfeiltasten
links/rechts das Lineal an die gewiinschte Position bewegen.
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Die Legende éndert sich mit der Position des Lineals.

Linksist der aktuelle Messpunkt 1-500 auf dem sich das Lineal befindet.

Die aktuelle Messzeit andert sich ebenfalls entsprechend der Position des Lineals.
Die Messwerte werden auch entsprechend der Position des Lineal nachgefihrt.
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Mit dem Ufo-Multisensor und dem Programm "Ufosensor” haben Sie eine ausgezei chnetes
Hilfsmittel um dem Ufophénomen auf technische Art ndher zu kommen.

Dadie Digital-Service GmbH selbst aktive Ufoforschung betreibt, sind unser Produkte
immer auf dem aktuellen Stand der notwendigen Technik.



